


































动作序列数据编辑区域 

1. 可以读取显示灵巧手内部
动作序列数据
2. 可以编辑并下载动作序
列数据
3. 可以触发灵巧手动作序
列运行

电流和受力柱形图 

以柱形图的形式，显示每个
手指驱动器实时运行电流和
手指实时受力。

运行数据信息显示区域 

实时显示手指的实际角度、
驱动器电流、受力、温度以
及故障码。

手指拖拽区域 

通过拖拽滑块控制手指运动

信息提示区域
 
显示灵巧手故障信息，连接
状态，已经动作序列数据读
取和下载的提示信息。

手指数据设置区域 

可以设置手指的运行速度、
运行电流并设置手指
目标角度控制手指运行。

        上位机调试软件可用于灵巧手的监控及测试，具有读取参数、设置参数、动作序列编辑

等功能。提供三个版本的上位机调试软件，分别适用于Windows、Linux、MacOS操作系

统,界面如下：

软件说明



可选配件



产品介绍

        灵巧手法兰由转接法兰和软胶护套两部分构成。转接法兰为铝合金材质，表面经黑色喷
砂氧化。该产品适用于RH56BF3及RH56DF3系列灵巧手与UR、AUBO机械臂进行连接。

接口法兰

产品尺寸
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双自由度手腕

产品参数产品图片

自由度 2

侧摆运动
范围：±27°

俯仰运动 范围：±22°

承载扭矩

自重

空载单行程运动周期：0.8s/54°

空载单行程运动周期：0.8s/44°

2NM（不含手重）

220g（手腕）

660g（手+手腕）

型号：AMW-RH-12-2
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产品尺寸




