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iS 系列协作机器人 Pro版

AUBO-iS

智能改变世界 协作成就未来

www.aubo-robotics.cn
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自由度 

最大工作半径

负载

重量

安装面直径

重复定位精度

工具速度

平均功率

峰值功率

防护等级

安装方式

数字I/O

模拟I/O

其他

输出电源

量程

过载水平

重复精度

综合准度

分辨率

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

�

���mm

�kg

��kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

���W

����W

IP��

�

���.� mm

�kg

��.�kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

���W

����W

IP��

�

����mm

��kg

��kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

���W

����W

IP��

�

����mm

��kg

��kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

����W

����W

IP��(可定制IP��）

�

����mm

��kg

��kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

����W

����W

IP��(可定制IP��）

�

����mm

��kg

��kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

����W

����W

IP��(可定制IP��）

�

����mm

��kg

��.�kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

����W

����W

IP��(可定制IP��）

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

���N, ��N·m

���N,��N·m

�.��N, �.���N·m（可选配�.��N、�.���N.m）

�%FS（可选配�.��%FS）

�.���、�.����N.m

���N，��N·m

���N,��N·m

�.�N、�.��N·m（可选配�.�N、�.��N.m）

�%FS（可选配�. �%FS）

�.��N, �.���N·m

���N，��N·m

����N,���N·m

�.�N、�.�N·m（可选配�.�N、�.��N.m）

�%F.S.（可选配�. �%FS）

�.��N、�.���N.m

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

关节运动参数 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度

力控参数 力（Fz,Fx,Fy） 力矩（Mz,Mx,My） 力（Fz,Fx,Fy）   力矩（Mz,Mx,My） 力（Fz,Fx,Fy）   力矩（Mz,Mx,My）

运动范围最大速度 运动范围 最大速度 运动范围 运动范围最大速度 最大速度

AUBO-iS� Pro AUBO-iS�� Pro AUBO-iS�� Pro AUBO-iS�� Pro AUBO-iS��L Pro AUBO-iS�� ProAUBO-iS� Pro

AUBO-iS� AUBO-iS� AUBO-iS�� AUBO-iS�� AUBO-iS�� AUBO-iS��L AUBO-iS��

iS�/iS� iS�� iS��/iS��/iS��L/iS��

iS 系列协作机器人 Pro版，是面向全行业复杂工况打造的专业

型协作机器人产品。标配入门级六维力传感器，同时支持选配

高性能版本，核心硬件全域升级、性能行业领先，可广泛应用

于全行业场景

iS 系列协作机器人 Pro版

iS COLLABORATIVE
ROBOT

SERIES 

一体化末端力控  无需外接组件、不占用外部接口；力控重复精

度可达�.�%FS（支持选配�.�%FS），赋予机器人柔性感知与柔

顺作业能力
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精密力控装配、去毛刺打磨、柔性贴合、精密检测、零部件校准、精密

搬运，可覆盖 �C 电子、汽车零部件、五金加工、新能源、科研实验等复

杂工况

产品优势

Product Advantages

Application Fields

应用领域

速度�.�m/s，行业领先 核心零部件深度优化，搭载最新自研加

速度自适应算法，负载自重比最高可达 �:�，末端速度最高可达

�.�m/s，处于行业顶尖水准

集成力控工艺包 软件深度集成力控工艺包，内置打磨、装配、贴

合、力控拖拽等成熟工艺模板，无需复杂二次开发，快速落地力

控类作业，缩短项目调试周期

IP��防护等级 可抵御粉尘、飞溅水汽侵入，适配油污、多粉尘等

恶劣生产环境，保障设备长期稳定运行 

机械臂型号 

任意角度

DI*� / DO*�（可配置）

AI*�

RS���*�

�V/��V/��V，�A（最大 �A）



示教器/手柄

产品型号

尺寸（长*宽*高）

重量

线缆长度

防护等级

控制器

重量

防护等级

机械臂线缆长度

供电电源

无线模块

接口与开放性 

电源线缆长长度

工业总线

尺寸（长*宽*高）

产品型号

数字I/O

模拟I/�

其他

输出电源

控制器I/O 

S3 Pro 尺寸图

尺寸图S7 Pro

������������ 外形尺寸图

������������ 末端法兰

������������ 本体P点运动范围 ������������ 基座俯视图

������������ 本体P点运动范围������������ 外形尺寸图

������������  末端法兰

������������ 基座俯视图

AUBO-CB-IS

DI*��，DO*��；CI*��，CO*��

AI*�, AO*�

RS���*�，ENC*�，USB*�，LAN*�/LAN*�

��V，�A

AUBO-TP-iS

AUBO-CB-iS

AUBO-TP-iS示教器

���.�mm * ���.�mm * ��.�mm

�.�kg （含线）

�.�m

IP��

控制器

示教器

���.�mm  * ���.�mm* ���.�mm

��.�kg 

IP��

���/���VAC，��/��Hz

�m可定制，最长�m

�m

Modbus-RTU/TCP、Profinet、EtherNet/IP

选配

C/C++/C#/Lua/Python/JavaScript/Java/ROS/ROS�（支持Windows/Linux）

Dimension Drawings



S10 Pro 尺寸图

S16 Pro 尺寸图

S20 Pro 尺寸图

S20L Pro 尺寸图

������������� 本体P点运动范围������������� 外形尺寸图

������������� 末端法兰

������������� 基座俯视图

������������� 本体P点运动范围������������� 外形尺寸图

������������� 末端法兰

������������� 基座俯视图

������������� 本体P点运动范围������������� 外形尺寸图

������������� 末端法兰

������������� 基座俯视图

�������������� 本体P点运动范围�������������� 外形尺寸图

�������������� 末端法兰

�������������� 基座俯视图

Dimension DrawingsDimension Drawings



S25 Pro 尺寸图

��������
���� 本体P点运动范围��������
����� 外形尺寸图

��������
���� 末端法兰

��������
���� 基座俯视图

Dimension Drawings
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