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AUBO-iS(Ex)

智能改变世界 协作成就未来

www.aubo-robotics.cn

iS 系列协作机器人 防爆版



Application Fields

应用领域

自由度 

工作半径

负载

重量

安装面直径

重复定位精度

工具速度

平均功率

峰值功率

安装方式

防护等级

工作环境温度

工作环境湿度

数字I/O

模拟I/O

其他

输出电源

防爆标识

��

��

��

��

复合型防爆认证 设备取得复合型双重防爆认证，防爆标志：Ex db ib 

pxb [ib Gb] IIC T� Gb / Ex ib tb [ib Db] IIIC T��℃ Db，可同时适配

爆炸性气体、可燃性粉尘两类高危作业环境

速度�.�m/s，行业领先 核心零部件深度优化，搭载最新自研加速度自适

应算法，负载自重比最高可达 �:�，末端速度最高可达 �.�m/s，高危环境

下依旧保持高速灵活作业能力

IP��防护等级 可抵御粉尘侵入、雨水及工业飞溅水汽，防尘、防水，可适

应恶劣工况长期稳定运行

完整防爆方案 防爆机器人本体+防爆控制柜+防爆示教器全套防爆组件，

无需用户额外做防爆整改、简化部署流程，缩短项目落地周期，降低整体

集成成本

iS 系列协作机器人 防爆版，是面向爆炸性气体、爆炸性粉尘危险区域打

造的防爆专用型协作机器人产品。整机一体化防爆设计，通过国家级防

爆安全认证，可广泛应用于存在易燃易爆风险的特种工业场景

iS

可适用于精细化工与医药生产、可燃粉体加工粉尘防爆、汽车整车及高端智能制造

、军工制造、涂料喷涂及各类易燃易爆高危工况全场景应用

示教器参数 防爆平板（无线）产品型号 joint �

joint �

joint �

joint �

joint �

joint �

机械臂型号 

�

���.�mm

�kg

��.�kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

���W

����W

�

����mm

��kg

��kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

���W

����W

�

����m

��kg

��kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

����W

����W

iS��(Ex) iS��(Ex)

�

����mm

��kg

��kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

����W

����W

�

����mm

��kg

��.�kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

����W
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�

����mm

��kg

���kg

Ø���mm

±�.��mm
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����W
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iS��(Ex) iS��(Ex) iS��(Ex)

�

���mm

�kg

��kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

���W

����W

DI*� / DO*�（可配置）

AI*�

RS���*�

�V/��V/��V，�A（最大 �A）

iS�(Ex)

�

����mm

��kg

��kg

Ø���mm

±�.��mm

≤�.�m/s

����W

����W

iS��L(Ex)

关节运动参数 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度 运动范围 最大速度

AUBO-iS��AUBO-iS��

尺寸（长*宽*高）

重量

防护等级

防爆标识

���.�mm*���mm.�*��.�mm

�.��kg

IP��

Ex ib IIC T� Gb/Ex ib IIIC T���°C Db

Ex db ib pxb [ib Gb]IIC T� Gb/Ex ib tb [ib Db] IIIC T��°C Db

�~��°C

��%相对湿度（非冷凝）

AUBO-iS�(Ex) AUBO-iS�(Ex) AUBO-iS��(Ex) AUBO-iS��(Ex) AUBO-iS��(Ex) AUBO-iS��L(Ex) AUBO-iS��(Ex) AUBO-iS��(Ex)
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产品优势

Product Advantages
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COLLABORATIVE
ROBOT

SERIES 

机械臂型号 

任意角度

IP��

iS 系列协作机器人 防爆版

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

±���°

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s

���°/s



S3(Ex) 尺寸图

������������ 本体P点运动范围������������ 外形尺寸图

������������ 末端法兰

������������ 基座俯视图

Dimension DrawingsDimension Drawings

iS7(Ex) 尺寸图

iS10(Ex) 尺寸图

������������ 本体P点运动范围������������ 外形尺寸图

������������ 末端法兰

�������������基座俯视图

������������� 本体P点运动范围������������� 外形尺寸图

������������� 末端法兰

������������� 基座俯视图

尺寸图iS16(Ex)

������������� 本体P点运动范围������������� 外形尺寸图

������������� 末端法兰

������������� 基座俯视图



Dimension DrawingsS20(Ex) 尺寸图

iS20L(Ex) 尺寸图

Dimension Drawings iS25(Ex) 尺寸图

������������� 本体P点运动范围������������� 外形尺寸图

������������� 末端法兰

������������� 基座俯视图

���������
���� 本体P点运动范围���������
���� 外形尺寸图

���������
���� 末端法兰

���������
���� 基座俯视图

������������� 本体P点运动范围������������� 外形尺寸图

������������� 末端法兰

������������� 基座俯视图

iS35(Ex) 尺寸图

������������� 本体P点运动范围������������� 外形尺寸图

������������� 末端法兰

������������� 基座俯视图
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