
遨博海纳系列移动式协作机器人可灵活控制协作机器人、自动导航底盘（AGV）、视觉、末端与夹爪

等工具。多合一控制系统带来了简单便捷、安全可靠、扩展灵活、高效协同的全场景交 互体验，可

以灵活适应各种工作环境，省却繁杂操作，通过手眼脚配合来实现移动空间的物品分拣运输，可用于

工件的抓取、装配、搬运、装卸，还可以快速部署在自动化工厂、仓库 分拣、自动化超市和许多其

他场景中，为自动化物料搬运和物料分拣提供自动化和灵活的操作支持。
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